
Mesures de dispersion

Corrélation linéaire

Écart moyen: EM =

 
Écart-type: v =

∑
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x xi -

Valeur absolue de r Intensité de la corrélation

| r | = 1 Parfaite

0,75 ≤ | r | ≤ 1 Forte

0,6 ≤ | r | ≤ 0,75 Moyenne

0,4 ≤ | r | ≤ 0,6 Faible
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Probabilité conditionnelle

où: xi est la i e valeur
           est la moyenne des données
       n est le nombre de données
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Probabilité que l’événement A se produise, sachant que l’événement B s’est produit :

U

P(B)
P (A B) P (A | B) =

Graphismes, notations et symboles

  moyenne 

xi  i e donnée 

EM  écart moyen

∑  somme 

v  écart-type

  radical, racine carrée

r   coefficient de corrélation

| r |  valeur absolue de r

≈  est approximativement égal à

 P (A) probabilité de l’événement A

 A U B A intersection B

 A u B A union B

Ω  oméga: l’univers des cas possibles

∅   ensemble vide

 P (A | B) probabilité que A se réalise sachant que B s’est réalisé

 E    espérance mathématique

 M  mise
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